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JINMA 554(4WD) Tractor de cuatro ruedas
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JINMA 554(4WD) Parametros Técnicos

Modelo

Tipo de Conduccién

Dimensiones de forma L*W*H(mm):

Pista de Frontal

Rueda(mm) Trasera

Parte Baja de Rueda(mm)
Theoretical Speed
(Without creeper)( Distancia Minima al Suelo(mm)

km/h) Fuerza de Traccion Nominal(N)
Peso de Construccién(kg)

Minimo Radio de Giro(m)

Velocidad tedrica Adelante
(sin camilla) (km /
h) Retiro
Especificagdes de Modelo
motor
Tipo

Potencia Nominal(kw/hp)
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JM-554

4WD
4010%1640*2220
1300
1315-1615

2073

325
14200
2172

3.7

2.243,3.293,5.355,7.031,10.070,14.793,24.049,31.579
0.336,0.493,0.802,1.053,1.508,2.214,3.600,4.725

3.327,4.888,7.945,10.433
0.500,0.732,1.190,1.562

SL4105BT

4-Cilindro Vertical,refrigerado por agua,4 ciclo de
tiempo

40.5/55
1/2
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Sistema de energia

Mecanismo de
Desplazamiento

Dispositivo de
Trabajo

OPCIONES

JINMA 554(4WD) hﬁ@m@ﬁ:ﬁh@ﬂiﬁfmwGHAl JINMA Tractor S.A.R.L

Velocidad Nominal(rpm)
Agujero*Embolada (mm)
Desplazamiento Total(L)
Embrague
Caja de Engranajes
Conduccion Principal
Diferencial
Bloqueo del Diferencial

Transmision Final

Frontal
Rueda
Trasera
Dispositivo de Giro
Freno
Capacidad de Elevacion a
Sistema 610mm detras del Punto de
Hidraulico Elevacion(N)
Suspension de 3 Puntos
Velocidad de Rotacion(rpm)
Eje de PT.O

Tamano de Tira

MARCO DE SEGURIDAD, CANOPY, ENTREDADERA, TRANSFER, ENGRANAJE SINCRONIZADO,
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2300
105*110
3.81
Mallado constante seco de una sola funcién
4*(2+1)cambio de engranaje de manga
Un Par de Engranaje Conicos Espiral
Engranajes Conicos
Deslizamiento pasador, pie operado
Engranaje de reductor de planeatry
8.3-20
12.4-28/13.6-28
Giro hidraulico

Disco de multidisco sumergido en el aceite

9100

Categoria:l
540/1000 Or 540/1000

6-@35 Ranura Rectangular

212



